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El proyecto tiene como finalidad implementar un sistema automatizado de posicionamiento en 

3D(X,Y,Z) para la medición de planaridad en superficies para un rango milimétrico. Para ello se 

elabora una investigación de tipo documental, comparativa y exploratoria, porque se realiza una 

comparación entre los diferentes módulos que se encuentran en el mercado y el diseño que se ha de 

realizar para evaluar su asequibilidad. En los resultados se selecciona el tipo de sensor a utilizar que 

cumpla con las características de diseño del sistema teniendo en cuenta factores de funcionalidad y 

costos para el proyecto. Seguidamente, se diseña e implementa un sistema de adquisición de datos 

para la medición de superficies planas. Se realizan pruebas piloto para la verificación del 

funcionamiento del sistema. Finalmente, se evaluan las ventajas del sistema automatizado para la 

medición de planaridad superficial en comparación con el método manual usado bajo la Norma NTC 

4321-2. 
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